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Konstruktivni geometrie a technické kresleni

kombinovana forma, 4. blok vyuky

¢ Axonometrie

— zarezova metoda

— pravouihld axonometrie
* Linedrni perspektiva

— volné metody

— vazané metody



Axonometrie

Zarezova metoda

Predpoklddejme, Ze mame dan pidorys a narys daného objektu v Mongeové projekci. Zafezova metoda umoziuje sestrojit axonometricky
obraz tohoto objektu v Sikmé axonometrii.
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Pravouhla (kolm4a) axonometrie
Pokud je smér promitdni kolmy na axonometric- Pf.: V pravouihlé axonometrii dané axonometrickym trojihelnikem AXY 7
kou primétnu, pak se osy x,y, z promitaji do vySek zobrazte bod A = [2, 3, 5]. Soufadnice nejsou redukované.
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Zobrazeni kruznice v jedné z pomocnych pruméten

Pf.: V kolmé axonometrii dané osami zobrazte rotaéni kuZel s podstavou v pidorysné o stiedu S a poloméru r = 3 cm. Vyska kuZelu je
v = 7 cm. Soufadnice nejsou redukované.

Sikma axonometrie

P¥.: V kabinetni axonometrii zobrazte rotaéni kuZel s podstavou v ptidorysné se stfedem v pocatku a polomérem r = 3 cm. Vyska kuzelu
jev = "7cm.




Linearni perspektiva — volné metody
Linedrni perspektiva je sttedové promitani, které spliiuje nésledujici vlastnosti:

* pozorovany objekt lezi uvnitt rotacni kuzelové plochy, kterd ma vrchol ve stfedu promitani, osu kolmou
k primétné p a vrcholovy uhel v rozmezi 40° az 50°

* pozorovatel je od perspektivni primétny o vzdalen alespon 21 cm

* je dana pevna vodorovna rovina 7, na které lezi pozorovany predmét a vétSinou i pozorovatel
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Lezi-1i navic bod B v zakladni roviné, pak By = Bj;.



Prumét piimky

Pfimka, kterd neni prucelnd, je urena svym

P i stopnikem a tibéznikem.
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Hloubkova primka — piimka kolma k perspektivni primétné
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Vsechny hloubkové pfimky jsou navzdjem rovnobézné,
maji tedy stejny ubéznik — bod H.

Horizontalni pfimka — pfimka rovnobézna se zdkladni rovinou
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Vsechny horizontdlni nepricelné pifimky maji ibéznik na
horizontu.
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Velikost usecky

Velikost vertikalni dsecky — vynaseni vySek v perspektivé

Pr.: Urcete velikost useCky AB, lezi-li bod A v zakladni
rovine.
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Velikost frontalni (prucelné) usecky lezici v zakladni roviné
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Velikost usecky lezici v zakladni roviné

Pr.: UrCete velikost usecky AB lezici v zdkladni roving.
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Pr.: Urcete velikost usecky AB lezici v zdkladni roving.
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Odchylka dvou horizontalnich primek
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P¥.: V zakladni roviné ved'te bodem B kolmici k
primce a.
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Pr.: UrCete odchylku piimek a, b, které lezi
v zdkladni roviné.
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P¥.: V zikladni roviné vedte bodem B rovnobézku
s ptfimkou a.
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Pr.: Sestrojte krychli s podstavou v zdkladni roviné, je-li dana jedna jeji hrana.

P¥.: Zobrazte kruznici se sttedem O a polomérem r = 4 cm ve vertikalni roviné urcené pifimkou a, piimka a
lezi v zakladni roviné.




Linearni perspektiva — vazané metody

Metoda sklopeného pudorysu

o)
Pt.: Urcete stfedovy prumét bodu A v zakladni roviné.
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Perspektivni primét obrazce v zakladni rovin€ a jeho oto¢ena poloha si odpovidaji v kolineaci s osou z a stfedem D).

PF.: V zakladni roviné zobrazte obdélnik ABC D, jehoZ krat§{ strana ma délku 45 mm.




Pr.: V linearni perspektivé zobrazte objekt, jehoz padorys lezi v zdkladni roviné a je zaddna jeho otoCena poloha, vyska je S0 mm.
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Pruseéna metoda dvoutibéZnikova

Pr.: Priise¢nou metodou zobrazte dvoutibéznikovd perspektivu daného objektu.
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