Metodu per partes pouzivame pro integraci nékterych soucini funkci. Napiiklad soucin
dvou polynomli nebudeme integrovat touto metodou, ale provedeme nasobeni, upravime

vyslednou funkci a integrujeme pomoci zakladnich vzorcii a pravidel.

Piiklad 1: j x* - In x dx

Vzhledem k tomu, ze funkci Inx ,, neumime integrovat* (tedy nemame k dispozici vzorec),

volime ji za nederivovanou funkci ( a budeme ji derivovat) a funkci x° volime za

derivovanou funkci (a budeme ji integrovat) :
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Priklad 2: j (x* +1)-e*dx

Umime integrovat oba ¢initele, ale funkce x” +1 se derivaci vice zjednodusi, proto ji volime
za nederivovanou.
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konstanty v integralu se vykrati a metodu per partes pouzijeme opakované
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Priklad 3: .[ arctg x dx

Pokud pfi integraci souc¢inu metodou per partes jeden Cinitel ,,chybi“, lze ho nahradit

konstantni funkci u(x) =1.
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Priklad 4: Ie" -cos x dx

Jestlize opakovanym pouzitim metody per partes dostaneme béhem vypoctu znovu ptivodni

integral, pfevedeme vypocet integralu na feSeni rovnice.
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Dale fe$ime rovnici : jex cosxdx =e“sinx + e*cosx —Iex cos x dx

ZJex cosx dx = e*(sinx +cosx)

Tedy celkem J-ex cosx dx = % (sinx +cosx)+C.

Piiklad 5: j 4x -sin 2x dx

Goniometricka funkce se derivovanim nezjednodusi. Budeme ji proto integrovat a derivovat

polynom.
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Po dosazeni vzdy nejdiive upravime,piedevsim funkci, kterou jesté¢ budeme integrovat.
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Priklad 6:  [(2x+1)-Inx" dx

Na integraci logaritmické funkce nemame vzorec a pfitom derivaci ,,prejde” na funkci
racionalni lomenou. Zvolime ji proto za nederivovanou funkci a polynom 2x+1 budeme
integrovat :
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