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Pro malé x lze funkci poměrně přesně nahradit její tečnou.
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Vyjdeme z relativistického vztahu pro celkovou energii.
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Hmotnost se v teorii relativity nepovažuje za konstantní,

ale mění se podle uvedeného vzorce.
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Ve vzorci vystupuje pro x =
(v

c

)2

zadaná funkce.

Nahradíme ji tedy lineární funkcí. Můžeme si to dovolit

pokud je v mnohem menší než c.
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Po úpravě dostáváme složku energie nesouvisející

s pohybem a vzorec pro kinetickou energii, známý

z Newtonovské mechaniky.


