Otazky z teorie

Robert Marik

e Cilem testu je ovéfit si, jak ovladate definice a véty zahrnuté do zakladniho kurzu mate-
matiky a jak s poznatky ziskanymi v tomto kurzu umite pracovat.

e Kliknéte na tlacitko "Zacatek kvizu”, zatrhnéte spravné odpovédi, kliknéte na "Konec
kvizu”, uvidite pocet spravnych odpovédi.

e Po stisku tladitka " Opravit odpovedi”se vdm opravy zobrazi do testu.

e Pozadovana Gspesnost je alespon 7 spravnych odpovédi z 12. Nejste-li (spésni, doucte se
latku a poté si vygenerujte si dalSi test.

e Test zacina na dalSi strané.
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1. Je-li determinant matice A rizny od nuly, matice A se nazyva
diagonalni
singularni
adjungovana
regularni
netrivialni

2. Vektory jsou linedrné nezdvislé pravé tehdy, kdyz
jsou vsechny nenulové
kazda jejich netrividlni linearni kombinace je nenulovy vektor
aspon jedna jejich netriviadlni linedrni kombinace je nenulovy vektor
zadny z nich neni ndsobkem jiného vektoru

jejich trividlni linedrni kombinace je nenulovy vektor
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3. Bud D = (zg,21,...,x,) déleni intervalu [a,b] a R = (&1,&2,...,&,) vybér reprezentatl
b

prislusny tomuto déleni. Integrdini soucet z definice Riemannova integralu / f(z)dz ma

tvar

Zfz )
Zf(@»)(xi ~ Ti-1)
ig, .
;f(fz-(xi ~zi1))

4. Jestlize funkce f na intervalu I spliiuje f(x) < 0, potom je na intervalu I

konkavni
pod osou =
konvexni
klesajici

rostouci
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5. Bud AX = O homogenni soustava linedrnich rovnic, kde A je 3 x 3 matice, X = | a9
T3
0
je vektor nezndmych a O = [ 0 ]. O matici A vime ze ma hodnost 2. Co je mozno Fict
0

o reSitelnosti zadané soustavy linedrnich rovnic?

ma nekonecné mnoho feseni, ta zavisi na dvou parametrech
obecné nelze vyvodit zadny z uvedenych zavérl

ma pravé jedno reseni

nema reseni

ma nekonecné mnoho feseni, ta zavisi na jednom parametru
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6. Bud AX = O homogenni soustava linedrnich rovnic, kde A je 3 x 3 matice, X = | 22 | je
T3
0
vektor neznamych a O = [ 0 | . O matici A vime Ze ma nulovy determinant. Co je mozno
0

fict o fesitelnosti zadané soustavy linedrnich rovnic?

ma nekonecné mnoho Feseni, ta zavisi na jednom parametru
ma pravé jedno reseni

nema reseni

obecné nelze vyvodit Zadny z uvedenych zavéri

ma nekonené mnoho feseni, ta zavisi na dvou parametrech

7. Transponovani Ctvercové matice

muze ménit hodnost i determinant matice

neméni hodnost ani determinant matice

neméni hodnost matice, miize ovlivnit libovolnym zpisobem determinant
neméni determinant matice, muze ovlivnit hodnost

neméni hodnost, méni znaménko determinantu
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8. Jak pozname na grafu funkce f, Ze bod a je inflexnim bodem?

v bodé€ a je nejvétsi nebo nejmensi funkéni hodnota ve srovnani s funkénimi hodnotami
z néjakého okoli bodu a

je zde lokalni maximum nebo minimum

méni se zde konvexnost na konkavnost nebo naopak
funkci Ize v okoli bodu a nakreslit jednim tahem

je zde hrot nebo svisla te¢na

9. Jeden z nasledujicich vypocti derivaci neni spravny. Ktery?
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10. Vyberte spravné znéni Newtonovy—Leibnizovy véty: Necht F'(x) je primitivni funkci k f(z).
Plati

b
/ f(z)dz = F(b) — F(a).
b
f(@)dz = f(a) - F(B).

b
/ F(z)dz = f(a) — (D).
%

f(x)dx = F'(a) — F'(b).

a

x

11. Na prikladu funkce y = e~ * lze ukazat, ze

lokdlIni extrém nemusi byt jen ve stacionarnim bodé

v bodé kde je nulova druha derivace nemusi byt nutné inflexni bod
primitivni funkce nemusi existovat v mnoziné elementarnich funkci

funkce maze byt spojita i kdyz jeji graf neni mozno nakreslit jednim tahem

funkce maze mit derivaci i v bodé€ nespojitosti
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12. Znak ~ se v systémech pocitaové algbery pouZiva pro

vypocet inverze
vypocet derivace
umocriovani
ndsobeni

skladani funkci






